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(5) Vorrichtung zur drahtlosen Ubertragung eines Auslosesignals 

® Es wird eine Vorrichtung zur drahtlosen Ubertragung 
eines Auslosesignals insbesondere fiir ein Ruckhaltesy- 
stem vorgeschlagen, das einen Redundanzpfad aufweist, 
um fur eine sichere Auslosung eines Ruckhaltesystems zu 
sorgen. Auf einer Primarseite eines Ubertragers ist eine 
Redundanzeinheit angeordnet, die aus einem Auslosebe- 
fehl ein Redundanzsignal formt, das sekundarseitig von 
einer Freigabeeinheit erkannt wird, um eine Auslose- 
schaltung fur das Ruckhaltesystem freizugeben, die dann 
von einer Auswerteeinheit auf der Sekundarseite mit ei- 
nem Auslosesignal ausgelost wird. Die Ausloseschaltung 
lost ein Ruckhaltesystem (5) aus. 
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Beschreibung 

Stand der Technik 

[0001] Die Erfindung geht aus von einer Vorrichtung zur 5 
drahtlosen Ubertragung eines Auslosesignals, insbesondere 
fiir ein Rue khaltesy stem, nach der Gattung des unabhangi- 
gen Patentanspruchs. 

[0002] Aus der Offenlegungsschrift EP-616 924 Al sind 
eine Vorrichtung und ein Verfahren zur drahtlosen und Ener- to 
gieubertragung bekannt. Die Datenubertragung von einer 
Primarseite auf die Sekundarseite wird wahrend einer kur- 
zen Unterbrechung einer primarseitigen Schaltstrecke wah- 
rend der Energiespeicherphase durchgefuhrt, wahrend die 
umgekehrte Datenubertragung durch einen sekundarseitigen 15 
Belastungsimpuls wahrend der Energiespeicherphase 
durchgefuhrt wird. 



Vorteile der Erfindung 
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[0003] Die erfindungsgemaBe Vorrichtung zur drahtlosen 
Ubertragung eines Auslosesignals, insbesondere fur ein 
Riickhaltesystem, mil den Merkmalen des unabhangigen 
Patentanspruchs hat demgegeniiber den Vorteil, dass die Si- 
cherheit gegen eine Fehlauslosung durch die Redundanz er- 25 
hoht wird. Insbesondere bei Rtickhaltesystemcn fuhrt dies 
zu einer erhohten Sicherheit gegenuber einer Fehlauslosung 
eines Airbags. 

[0004] Durch die in den abhangigen Anspriichen aufge- 
fiihrten MaBnahmen und Weiterbildungen sind vorteilhafte 30 
Verbesserungen der im unabhangigen Patentanspruch ange- 
gcbenen Vorrichtung zur drahtlosen Ubertragung eines Aus- 
losesignals, insbesondere fur ein Ruckhaltesystem, moglich. 
[0005] Besonders vorteilhaft ist, dass die Freigabeeinheit 
auf der Sekundarseite die Auswerteeinheit in einen Zustand 35 
zum Empfang des Auslosesignals schaltet, vorzugsweise 
wird dafiir ein Interrupt verwendet. Damit wird durch das 
Redundanzsignal, das die Freigabeeinheit aktiviert eine Art 
Vorstufe des Auslosesignals erreicht, um zu einem sicheren 
Empfang des eigendichen Auslosesignals durch die Aus- 40 
werteeinheit auf der Sekundarseite zu gelangen. Dies fuhrt 
zu einer erhohten Sicherheit beim Empfang des Auslosesi- 
gnals. 

[0006] Dariiber hinaus ist es von Vorteil, dass das Redun- 
danzsignal durch eine Frequenz- und/oder eine Pegelum- 45 
schaltung der uber den Ubertrager zu iibertragenden Signale 
durchgefuhrt. Dies ermoglicht sekundarseitig eine einfache 
Auswertung dieses Redundanzsignals. 
[0007] Weiterhin ist es von Vorteil, dass neben dem Aus- 
losesignal auch Diagnose- und Steuersignale, insbesondere 50 
fiir das Ruckhaltesystem, uber den Ubertrager ubertragen 
werden. Fiir das Auslosesignal wird diese Ubertragung dann 
unterbrochen, um dem Auslosesignal Prioritat gegenuber 
den Diagnose- und/oder Steuersignalen einzuraumen. Auch 
dies fiihrt zu einer besseren Ausnutzung dieser Ubertra- 55 
gungsstrecke und zu einer erhohten Sicherheit der Ubertra- 
gung des Auslosesignals. 

[0008] Weiterhin ist es von Vorteil, dass der Ubertrager 
entweder induktiv oder kapazitiv ausgefuhrt wird je nach 
Anwendungsfall. Eine weitere Moglichkeit besteht darin, 60 
den Ubertrager optisch auszufuhren. Dann werden sowohl 
die Daten als auch die Energie optisch zwischen Lenkrad 
und Lenkradsaule ubertragen. 

[0009] SchlieBlich ist es auch von Vorteil, dass die Auslo- 
seschaltung wenigstens einen Zundkreis mit wenigstens ei- 65 
nem Airbag ansteuert, wobei gegebenenfalls auch neben den 
Zundkreisen und Airbags ein Gurtstraffer durch die Auslo- 
seschaltung angesteuert wird. 



[0010] Dariiber hinaus ist es von Vorteil, dass die Redun- 
danzeinheit einen Auslosebefehldetektor, einen Pulsgenera- 
tor und/oder einen Pegelumschalter aufweist. Damit ist es 
moglich, dass bei Erkennen eines Auslosesignals entweder 
eine Pulsfolge und/oder ein erhohter Pegel als das Redun- 
danzsignal erzeugt wird. Beide Signalformen, eine Puls- 
folge und ein erhohter Pegel sind sekundarseitig einfach zu 
detektieren. Desweiteren ist es von Vorteil, dass die Freiga- 
beeinheit einen Pulszahler und/oder einen Komparator fur 
den Pegel sowie eine Zustandsschaltung zum Ansteuem der 
sekundarseitigen Auswerteeinheit aufweist. Damit ist es 
moglich, dass die Freigabeeinheit die Pulsfolge und/oder 
den erhohten Pegel auswertet und mit dem Monoflop die 
Ausloseschaltung aktiviert. Mit der Zustandsschaltung wird 
die sekundarseitige Auswerteeinheit fiir den Empfang des 
Auslosesignals aktiviert. 

[0011] Dariiber hinaus ist es von Vorteil, dass die Primar- 
seite der erfindungsgemaBen Vorrichtung in einer Lenksaule 
oder einem Fahrzcugboden plaziert ist, wahrend die Sekun- 
darseite in einem Lenkrad und/oder einem Fahrzeugsitz un- 
tergebracht ist. Dabei ist es auch von Vorteil, dass die Kom- 
ponenten der Primarseite in einem Gehause untergebracht 
sind, eventuell integriert mit einem Steuergerat fur die 
Riickhaltesysteme. 

Zeichnung 

[0012] Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind in der 
Zeichnung dargestellt und werden in der nachfolgenden Be- 
schreibung naher erlautert. Es zeigt Fig. 1 die erfindungsge- 
maBe Vorrichtung als Blockschaltbild, Fig. 2 die Redun- 
danzcinheit als Blockschaltbild, Fig. 3 die Freigabeeinheit 
als Blockschaltbild und Fig. 4 eine weitere Ausfuhrung der 
erfindungsgemaBen Vorrichtung als Blockschaltbild. 

Beschreibung 

[0013] Riickhaltesysteme wie Airbags und Gurtstraffer 
werden vermehrt und in immer groBerer Anzahl in Kraft- 
fahrzeugen eingebaut. Bei Airbags, die sich in Lenkradern 
und Fahrzeugsitzen befinden, ist es notwendig, die Signale 
zur Ausloseschaltung dieser Riickhaltesysteme uber eine 
drahtlose Ubertragung zu ubertragen, um fehleranfallige 
Steckverbindungen zu vermeiden. Dazu bietet sich vor al- 
lem ein induktiver Ubertrager zur Verwendung an. Um eine 
Fehlfunktion in einem sekundarseitig angeordneten Prozes- 
sor zu verhindern und somit eine Fehlauslosung zu vermei- 
den, wird erfindungsgemaB ein Redundanzpfad in eine Vor- 
richtung zur drahtlosen Ubertragung eines Auslosesignals, 
insbesondere fiir Riickhaltesysteme, eingebaut. Das Auslo- 
sesignal vom Steuergerat wird von einer Redundanzeinheit 
primarseitig erkannt und in ein Redundanzsignal umgesetzt. 
Dariiber hinaus wird das Auslosesignal auch von einem pri- 
marseitigen Prozessor erkannt und uber den Ubertrager 
ubertragen. Sekundarseitig wird das Redundanzsignal aus- 
gewertet und bei Auftreten des Redundanzsignals wird die 
Ausloseschaltung in einen aktiven Zustand geschaltet. Der 
sekundarseitige Prozessor schaltet dann bei Empfang des 
Auslosesignals die Ausloseschaltung ein, so dass die Auslo- 
seschaltung ein Ruckhaltesystem aktiviert. 
[0014] In Fig. 1 ist die erfindungsgemaBe Vorrichtung als 
Blockschaltbild dargestellt. Ein Ubertrager 1, der hier ein in- 
duktiver Ubertrager ist, verbindet eine Primarseite 13 mit ei- 
ner Sekundarseite 7. Zu der Sekundarseite 7 gehoren eine 
Auswerteeinheit 2, eine Freigabeeinheit 3, eine Auslose- 
schaltung 4, ein Ruckhaltesytem 5, ein Treiber 27 und ein 
weiterer Treiber 6. Der Treiber 27 dient zur Verstarkung der 
Informationssignale, wahrend der Treiber 6 fur den Energie- 
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transfer von der Primarseite 13 auf die Sekundarseite 7 ver- 
wendet wird. 

[0015] Zur der Primarseite 13 gehdren ein Prozessor 8, 
eine Freigabeeinheit 11, ein Treiber 26 und ein Treiber 12. 
Der Treiber 26 dient zur Verstarkung von Diagnose-, Steuer- 
und Auslosesignalen, wahrend der Treiber 12 fur den Ener- 
gietransfer von der Primarseite 13 auf die Sekundarseite 7 
und als Redundanzpfad gedacht ist. Fiir den Energietransfer 
ist es zum Teil notwendig, dass der Ubertrager 1, der hier als 
induktiver Ubertrager ausgebildet ist, zwei Wicklungen 
(Spulen) aufweist, eine fur den Energietransfer und eine fur 
die Informationsiibertragung. Beide Wicklungen sind dann 
auf einem gemeinsamen Kern plaziert. Eine weitere Mog- 
lichkeit besteht darin, zwei getrennte Ubertrager zu verwen- 
den. Zwei getrennte Ubertrager bedeutet, dass die Magnet- 
felder nicht gekoppelt sind, wahrend bei den zwei Wicklun- 
gen eine Anordnung auf dem Kern vorliegt, die eine Kopp- 
lung der Magnetfelder ermoglicht. 

[0016] An einen ersten Datenein-Aausgang des Prozessors 
8 ist ein Fahrzeugbus 10, hier ein CAN (Controller Area 
Network)-Bus, angeschlossen. Der CAN-Bus 10 ist weiter- 
hin an einen Datenein-Aausgang eines Steuergerats 9 fiir das 
Ruckhaltesystem angeschlossen. Von einem Datenausgang 
des Steuergerats 9 geht eine Zundleitung 28 aus, die jeweils 
zu einem Dateneingang des Prozessors 8 und einem Daten- 
cingang der Redundanzeinheit 11 fuhrt. Die Redundanzein- 
heit 11 ist hier als ein programmierbarer Baustein, ein einfa- 
cher Prozesssor oder ein ASIC ausgebildet. 
[0017] Ein zweiter Datenein-Aausgang des Prozessors 8 
verbindet den Prozessor 8 mit dem Ubertrager 1 uber den 
Treiber 26, der als Signalverstarker wirkt. An einen Daten- 
ausgang der Redundanzeinheit 11 ist der Treiber 12 ange- 
schlossen. Ein Ausgang des Treibers 12 fuhrt zu dem Uber- 
trager 1. 

[0018] Sekundarseitig ist an einen Datenein-Aausgang des 
Ubertragers 1 der Treiber 27 angeschlossen. An einen Da- 
tenein-Aausgang des Treibers 27 ist der Prozessor 2 ange- 
schlossen. An einen Dateneingang des Prozessors 2 ist die 
Freigabeeinheit 3 angeschlossen. An einen Datenausgang 
des Prozessors 2 ist die Ausloseschaltung 4 angeschlossen. 
An einen Ausgang des Ubertragers 1 an der Sekundarseite 
ist der Treiber 6 angeschlossen. An einen Ausgang des Trei- 
bers 6 ist die Freigabeeinheit 3 angeschlossen. Ein zweiter 
Datenausgang der. Freigabeeinheit 3 fuhrt zu einem zweiten 
Dateneingang der Ausloseschaltung 4, die iiber einen Daten- 
ausgang mit dem Ruckhaltesystem 5 verbunden ist. 
[0019] Das Steuergerat 9 ubertragt bei einer Sensierung 
eines Aufpralls des Fahrzeugs einen Auslosebefehl fur das 
Ruckhaltesystem 5 einerseits an den Prozessor 8 als die 
Auswerteeinheit und andererseits an die Redundanzeinheit 
11, so dass ein Redundanzsignal fiir den Auslosebefehl er- 
zeugt wird. Der Auslosebefehl vom Steuergerat 9 wird iiber 
die Zundleitung 28 an den Prozessor 8 und an die Redun- 
danzeinheit 11 ubertragen. Alternativ ist es moglich, dass 
anstatt eines Prozessors 8 als der Auswerteeinheit auch eine 
anwendungsorientierte, integrierte Schaltung verwendet 
werden kann. Uber den CAN-Bus 10 werden hier Diagnose- 
und andere Steuersignale ubertragen. 
[0020] Die Redundanzeinheit 11 fonnt aus dem Auslose- 
signal ein und/oder zwei Redundanzsignale. In Fig. 2 ist die 
Redundanzeinheit 11 als Blockschaltbild dargestellt. Es sind 
hier die einzelnen Funktionsblocke dargestellt, die in dem 
Baustein der Redundanzeinheit einprogrammiert sind. Uber 
die Zundleitung 28 erhalt die Redundanzeinheit 11 von dem 
Steuergerat 9 den Auslosebefehl. Die Zundleitung 28 fuhrt 
an einen Auslosebefehldetektor 14. Der Auslosebefehlde- 
tektor 14 fuhrt den Vergleich von dem empfangenen Signal 
mil einem abgespeicherten Signal durch, um zu erkennen, 



ob es sich um einen Auslosebefehl handelt. Dies konnen 
beispielsweise Impulsfolgen, also eine erhohte Frequenz, 
oder Signalpegel sein, die miteinander verglichen werden, 
wobei der Auslosebefehldetektor 14 in der Redundanzein- 
5 heit 11 einprogrammiert ist. Der Auslosebefehldetektor 14 
ist iiber einen ersten Datenausgang an einen Pulsgenerator 
15 als einen Frequenzumschalter angeschlossen und/oder 
iiber seinen zweiten Datenausgang an einen Pegelumschal- 
ter 17. Der Pulsgenerator 15 ist wiederum uber einen Aus- 

10 gang 16 an den Treiber 12 angeschlossen, wahrend der Pe- 
gelumschalter 17 uber einen Ausgang 18 ebenfalls an den 
Treiber 12 angeschlossen ist. Es ist moglich, dass sowohl 
der Pulsgenerator 15 als auch der Pegelumschalter 17 ver- 
wendet werden oder nur einer von beiden. 

15 [0021] Der Pulsgenerator 15 ubertragt eine Pulsfolge an 
den Treiber 12 und zwar in Abhangigkeit von dem Auslose- 
befehl, der von dem Auslosebefehldetektor 14 detektiert 
wurde. Diese Pulsfolge wird iiber den Ubertrager 1 ubertra- 
gen, oder es findet eine Frcquenzumschaltung statt, bei- 

20 spielsweise wird ein Takt um einen Faktor erhoht, wenn das 
Redundanzsignal ubertragen werden soil. Dies entspricht 
dann einer Frequenzumtastung (engl. Frequency Shift Key- 
ing = FSK). Wurde kein Auslosebefehl detektiert, dann lie- 
fert der Pulsgenerator 15 kein Signal. 

25 [0022] Der Pegelumschalter 17 schaltet im Falle eines 
Ausloscbefehls die Ausgangsamplitudc des Treibers 12 um 
einen vorgegebenen Wert nach oben, beispielsweise um 

3 dB, wobei dieser Pegel ohne den Auslosebefehl nicht auf- 
treten wird. Es ist weiterhin moglich, dass die Pulsfolge und/ 

30 oder der Pegel an den Treiber 12 ubertragen werden, um 
diese Redundanzsignale oder dieses Redundanzsignal der 
Energicubertragung aufzumodulieren. 
[0023] Der Prozessor 8 interpretiert den Auslosebefehl 
von dem Steuergerat 9 in ein Auslosesignal um, das iiber 

35 den Ubertrager 1 ubertragbar ist. Daneben ubertragt und 
empfangt der Prozessor 8 Diagnose- und/oder Steuersignale 
iiber den Ubertrager 1, die dann gegebenenfalls zum Steuer- 
gerat 9 zuruck ubertragen werden. Die Komponenten der 
Primarseite 13 und das Steuergerat 9 konnen geineinsam in 

40 einem Gehause untergebracht werden, so dass vorteilhafter- 
weise ein Gehause eingespart wird. 
[0024] Die iiber den Ubertrager 1 ubcrtragenen Signale 
werden einerseits von dem Treiber 27 und andererseits von 
dem Treiber 6 empfangen. Der Treiber 6 empfangt Energie 

45 und gegebenenfalls das Redundanzsignal iiber den Ubertra- 
ger 1, wobei das Redundanzsignal an den Eingang der Frei- 
gabeeinheit 3 ubertragen wird. Der Prozessor 2 ist iiber ei- 
nen Datenein-Aausgang mit dem Treiber 27 verbunden, wo- 
bei der Prozessor 2 hier ein Mikroprozessor ist. Es ist jedoch 

50 auch moglich, eine anwendungsorientierte Schaltung 
(ASIC) dafiir zu verwenden. 

[0025] Ein Auslosesignal, das iiber den Ubertrager 1 und 
dem Treiber 27 von dem Prozessor 2 empfangen wird, wird 
dann von dem Prozessor 2 dazu verwendet, ein Signal an die 
55 Ausloseschaltung 4 zu ubertragen, um die Ausloseschaltung 

4 zu aktivieren. Dafiir muB jedoch die Ausloseschaltung 4 
von der Freigabeeinheit 3 in einen Zustand versetzt werden, 
um dieses Signal von dem Prozessor 2 als Auslosesignal zu 
akzeptieren. Die Freigabeeinheit 3 sendet also ein Freigabe- 

60 signal fiir die Ausloseschaltung 4, wenn die Freigabeeinheit 
3 das Redundanzsignal erkannt hat. Das Freigabesignal sen- 
det die Freigageeinheit 3 demnach nur, wenn es das Redun- 
danzsignal empfangen hat. Dies empfangt es als eine Im- 
pulsfolge und/oder als einen erhohten Pegel von dem Trei- 

65 ber6. 

[0026] Die Freigabeeinheit 3 ist in Fig. 3 als Blockschalt- 
bild dargestellt. Die Freigabeeinheit 3 ist hier ein Prozessor, 
in den die nachfolgend beschriebenen Funktionen einpro- 
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grammiert sind. Es ist jedoch auch moglich, die Freigabe- 
einheit 3 aus diskreten Komponenten aufzubauen. 
[0027] An einen Pegeldetektor 21 fuhrt ein Signal von 
dem Treiber 6 iiber einen Eingang 23. Ein Ausgang des Pe- 
geldetektors 21 fuhrt zu einem Entscheider 19. Ein Eingang 5 
22 der Freigabeeinheit 3 ist an den Treiber 6 angeschlossen 
und erhalt von dort gegebenenfalls die Pulsfolge als das 
Redundanzsignal. Diese Pulsfolge wird dann von einem 
Pulszahler 20 gezahlt und in Abhangigkeit davon wird ein 
Signal an einen zweiten Dateneingang des Entscheiders 19 10 
ubertragen. Der Pulszahler 20 vergleicht die in einem Zeit- 
fenster gezahlten Pulse mit einem vorgegebenen Wert und 
wenn dieser erreicht wird, dann wird ein Auslosesignal an 
den Entscheider 19 ubertragen. Es ist altemativ moglich, 
dass nur eines der Redundanzsignale (erhohte Frequenz 15 
oder erhohter Pegel) verwendet wird, so dass entweder auf 
den Pulszahler 20 oder den Pegeldetektor 21 verzichtet wer- 
den kann. Werden beide verwendet, dann fuhrt der Entschei- 
der 19 eine UND-Verkniipfung dieser Redundanzsignale 
durch. Ansonsten lost der Entscheider 19 in Abhangigkeit 20 
von dem Auslosesignal ein Signal an ein Monoflop, das an 
einen ersten Datenausgang des Entscheiders 19 angeschlos- 
sen ist, um das Monoflop zu einer Pulsausgabe iiber den 
Ausgang 26 der Freigabeeinheit, die an die Ausloseschal- 
tung 4 angeschlossen ist, zu veranlassen. Uber einen zwei- 25 
ten Datenausgang 25 der Freigabeeinheit 3, die an einen Da- 
teneingang des Prozessors 2 angeschlossen ist, wird der Pro- 
zessor 2 in einen Zustand geschaltet, so dass der Prozessor 2 
fur den Empfang des Auslosesignals iiber den Ubertrager 1 
bereit ist. Damit erfullt der Entscheider 19 die Funktion ei- 30 
ner Zustandsschaltung fiir den Prozessor 2. Dazu wird hier 
ein Interrupt verwendet. 

[0028] Es ist alternativ moglich, dass sowohl die Impuls- 
folge als auch der erhohte Pegel iiber den Treiber 6 als das 
Redundanzsignal ubertragen werden. Dann ist auch der Im- 35 
pulszahler mit seinem Eingang an den Treiber 6 angeschlos- 
sen. Eine weitere Moglichkeit besteht darin, dass nur die Im- 
pulsfolge iiber den Treiber 6 als das Redundanzsignal an die 
Freigabeschaltung 3 ubertragen wird. 

[0029] Hat die Ausloseschaltung 4 von der Freigabeein- 40 
heit 3 das Freigabesignal bekommen und von dem Prozessor 
2 das Auslosesignal, dann steuert die Ausloseschaltung 4 
das Ruckhaltesystem 5 an, so dass das Ruckhaltesystem 5 
aktiviert wird, also entweder ein Airbag und/oder ein Gurt- 
straffer durch Aktorik ausgelost werden. Dabei ist es insbe- 45 
sondere moglich, dass Airbags zeitversetzt geziindet werden 
konnen. 

[0030] Eine weitere Moglichkeit, das erfindungsgemaBe 
Verfahren zu verwirklichen, besteht darin, eine Redundanz 
in der normalen Ubertragungsstrecke vorzusehen. Es wird 50 
dann auf einen getrennten Signalpfad zur Ubertragung der 
Redundanzsignale verzichtet. Das Redundanzsignal wird 
den sonst ubertragenen Signalen, Diagnose- und Steuersi- 
gnale, iiberpragt. 

[0031] Die dafur geeignete erfindungsgemaBe Vorrich- 55 
tung ist in Fig. 4 als Blockschaltbild dargestellt. Der Uber- 
trager 1 verbindet die Primarseite 13 und Sekundarseite 7. 
Die Primarseite weist den Prozessor 8, die Redundanzein- 
heit 11 und den Treiber 26 auf, wahrend die Sekundarseite 7 
den Treiber 27, die Freigabeeinheit 3, die Ausloseschaltung 60 
4, das Ruckhaltesystem 5 und den Prozessor 2 aufweist. 
[0032] Das Steuergerat 9 ftir das Ruckhaltesystem 5 ist 
iiber den Datenein-Aausgang uber den CAN-Bus 10 an den 
Prozessor 8 angeschlossen. Uber den Datenausgang und die 
Zundleitung 28 ist das Steuergerat 9 an den jeweiligen Da- 65 
teneingang des Prozessors 8 und der Redundanzeinheit 11 
angeschlossen. Der Prozessor 8 ist uber seinen zweiten Da- 
tenein-/- ausgang mit dem Treiber 26 verbunden. Die Redun- 
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danzeinheit 11 ist iiber ihren Datenausgang an den Daten- 
eingang des Treibers 26 angeschlossen. Uber seinen zweiten 
Datcnein-/-ausgang ist der Treiber 26 primarseitig mit dem 
Ubertrager 1 verbunden. 

[0033] Sekundarseitig ist der Treiber 27 mit dem Ubertra- 
ger 1 uber seinen ersten Dateinein-Aausgang verbunden. 
Uber seinen zweiten Datenein-Aausgang ist der Treiber 27 
mit dem Prozessor 2 verbunden. Uber seinen Datenausgang 
ist der Treiber 27 an die Freigabeeinheit 3 angeschlossen. 
Uber einen ersten Datenausgang ist die Freigabeeinheit 3 an 
den Prozessor 2 angeschlossen und iiber einen zweiten Da- 
tenausgang an die Ausloseschaltung 4. Der Prozessor 2 ist 
uber seinen Datenausgang an den zweiten Dateneingang der 
Ausloseschaltung 4 angeschlossen. Die Ausloseschaltung 4 
ist an das Ruckhaltesystem 5 angeschlossen. 
[0034] Wird nun ein Auslosebefehl von dem Steuergerat 9 
an den Prozessor 8 und die Redundanzeinheit 11 ubertragen, 
dann iiberpragt die Redundanzeinheit 11 das Redundanzsi- 
gnal dem Datenstrom, der iiber den Treiber 26 ubertragen 
wird. Das uberpragende Signal kann entweder eine Impuls- 
folge bei einer erhohten Frequenz und/oder ein erhohter Pe- 
gel sein. Sekundarseitig erhalt die Freigabeeinheit 3 von 
dem Treiber 27 die iiber den Ubertrager 1 ubertragenen Si- 
gnale. Wird dabei ein erhohter Pegel und/oder eine erhohte 
Frequenz erkannt, dann gibt die Freigabeeinheit 3 die Aus- 
loseschaltung 5 frci und versetzt den Prozessor 2 in einen 
Zustand, um das Auslosesignal zu empfangen. Damit wird 
eine Signalredundanz erreicht, ohne eine zweiten Signal- 
pfad zu verwenden. 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zur drahtlosen "Ubertragung eines Aus- 
losesignals, insbesondere fur ein Ruckhaltesystem, wo- 
bei die Vorrichtung einen Ubertrager (1) aufweist, wo- 
bei an einer Primarseite (13) des Ubertragers (1) eine 
Auswerteeinheit (8) und ein Auslosesignalgeber (9) an- 
geordnet sind, wobei der Auslosesignalgeber (9) einen 
Auslosebefehl an die erste Auswerteeinheit (8) uber- 
tragt, die den Auslosebefehl in ein Auslosesignal um- 
setzt und uber den Ubertrager (1) iibertragt, wobei an 
einer Sekundarseite (7) des Ubertragers (1) eine zweite 
Auswerteeinheit (2) angeordnet ist, die das Auslosesi- 
gnal empfangt und eine Ausloseschaltung (4), insbe- 
sondere fur das Ruckhaltesystem, (5) ansteuert, da- 
durch gekennzeichnet, dass mit der Primarseite (13) 
eine Redundanzeinheit (11) mit dem Auslosesignalge- 
ber (9) verbindbar ist, wobei der Auslosesignalgeber 
(9) den Auslosebefehl an die Redundanzeiheit (11) 
ubertragt, dass die Redundanzeinheit (11) den Auslose- 
befehl in ein Redundanzsignal umsetzt und dass an der 
Sekundarseite (7) eine Freigabeeinheit (3) angeordnet 
ist, die in Abhangigkeit von dem Redundanzsignal die 
Ausloseschaltung (4) freigibt. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Freigabeeinheit (3) mit der zweiten 
Auswerteeinheit (2) verbindbar ist, wobei die Freiga- 
beeinheit (3) bei Empfang des Redundanzsignals die 
zweite Auswerteeinheit (2) in einen Zustand zum Emp- 
fang des Auslosesignals schaltet. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Redundanzeinheit (11) den Aus- 
losebefehl entweder in eine Frequenzumschaltung und/ 
oder in eine Pegelumschaltung als das Redundanzsi- 
gnal umsetzt. 

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass uber die erste 
und die zweite Auswerteeinheit (2, 8) Diagnose- und/ 
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oder Steuersignale uber den "Obertrager (1) ubertragen 
werden. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekcnn- 
zeichnet, dass die erste Auswerteeinheit (8) die Uber- 
tragung der Diagnose- und/oder Steuersignale fur die 5 
Ubertragung des Ausldsesignals unterbricht. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Ubertrager 
(1) entweder induktiv oder kapazitiv oder optisch aus- 
gefuhrt ist. 10 

7. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Auslose- 
schaltung (4) als wenigstens ein Ziindkreis fur wenig- 
stens einen Airbag ausgebildet ist. 

8. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 15 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Auslose- 
schaltung (4) mit einem Gurtstraffer verbindbar ist. 

9. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Redundanz- 
einheit (11) einen Auslosebefehldetektor (14), einen 20 
Pulsgenerator (15) und/oder einen Pegelumschalter 
(17) aufweist. 

10. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Freigabe- 
einheit (3) einen Pulszahler (20), ein Monoflop (24), 25 
eine Zustandsschaltung (19) fur die zweite Auswerte- 
einheit (2) und/oder einen Pegeldetektor (21) aufweist. 

11. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Primarseite 
(13) in einer Lenksaule oder einem Fahrzeugboden und 30 
die Sekundarseite (7) in einem Lenkrad oder einem 
Fahrzeugsitz angeordnet sind. 

12. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- : 
spriiche, dadurch gekennzeichnet,, dass der Auslosesi- 
gnalgeber (9) und die Redundanzeinheit (11) und/oder 35 
die erste Auswerteeinheit (8) in einem Gehause unter- 
gebracht sind. 

13. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Ubertrager 
(1) eine Wicklung oder zwei Wicklungen aufweist, wo- 40 
bei die zwei Wicklungen entweder magnetisch gekop- 
pelt oder entkoppelt sind. 
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